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/Sl’mbolos A
A Advertencia - jPuede provocar lesiones o incluso la muerte!
& Advertencia - jPeligro de muerte por corriente eléctrica!
' Indicacién - jInformacion importante!
®
> Obligacion - jTarea imprescindible! y

N

Las representaciones graficas muestran ejemplos de los productos disponibles. El producto

suministrado puede variar del producto mostrado en la figura correspondiente.
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1 Indicaciones de seguridad generales

Uso adecuado

El control de puerta se ha disefiado para el uso con puertas mecanicas con motor (sistemas
finales de carrera NES/DES GfA).

La seguridad funcional solo esta garantizada si se utiliza conforme al uso previsto. Debe
protegerse el accionamiento frente a la lluvia, la humedad y condiciones ambientales
extremas. No se asume ninguna responsabilidad en caso de dafios producidos por otras
aplicaciones o por incumplimiento de las instrucciones.

Unicamente se pueden realizar modificaciones tras recibir la autorizacién del fabricante. En

caso contrario, la declaracion del fabricante quedara invalidada.

Indicaciones de seguridad

El montaje y la primera puesta en servicio deberan realizarse exclusivamente por personal
especializado debidamente cualificado.

Los trabajos en las instalaciones eléctricas unicamente pueden ser realizados por técnicos
electricistas. Las personas encargadas de estos trabajos deben ser capaces de valorar las
tareas que les sean asignadas, reconocer peligros de descarga eléctrica y tomar las
medidas de seguridad adecuadas.

Antes de realizar los trabajos de montaje debe asegurarse de que la alimentacion eléctrica
esté desconectada.

Se deberan seguir los reglamentos y normativas vigentes.

Cubiertas y dispositivos de proteccion
Poner en marcha siempre con las cubiertas y dispositivos de proteccidn correspondientes.

Comprobar que las juntas estan bien colocadas y los tornillos apretados correctamente.

Repuestos

Solo se deben utilizar repuestos originales.




2 Datos técnicos
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o )
Serie TS 970
Dimensiones Al x An x Pr 155 x 386 x 90 mm
Montaje vertical
. L, montaje libre de
Vibracion vibracion
Frecuencia de funcionamiento 50/60 Hz
1 N~220V, PE
Tensién de servicio 3 N~220-400 V, PE
3~220-400 V, PE
Potencia de salida maxima del accionamiento 3 kW
Fusible previo por fase in situ 10-16 A
Tensiéon de alimentacion externa: 24 vVDC
(proteccion por fusibles electrénica interna) 018 A
Tensidon de alimentacion externa: X1/L, X1/N 1TN~230V
(proteccion por fusibles de baja intensidad F1) 16 A lento
24 V DC
Entradas de mando
tip. 10 mA
Tipo de contacto de relé . .
Corriente max. a 230 VAC 1 A, con 24 VDC 0.4 A Cg?etﬁggl'”"ersor libre de
(Recomendacion: uso de lamparas LED) P
Consumo eléctrico de los contactos de relé, 230 VAC
6hmico/inductivo
1 A
Control del consumo de energia 10 VA
Servicio: -10..+50 o
Rango de temperatura Almacenamiento: +0..+50 ¢
. hasta el 93 %
Humedad ambiente sin condensacion
Tipo de proteccidn de la carcasa IP 65
\Detector de final de carrera compatible con GfA NES; DES )
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3 Montaje mecanico

' Montaje del equipo de control

g e Utilizar so6lo en espacios interiores
¢ Fijar unicamente sobre superficies llanas y libres de vibraciones y oscilaciones
e Sélo se permite el montaje en posicidn vertical

e La puerta debe ser visible desde el lugar de la instalacion

- /

Requisitos

No se deberan sobrepasar las cargas permitidas para montaje mural, para los dispositivos

de fijacion y elementos de conexion y transmision.

Sujecién

/
El equipo de control se fija mediante 4 orificios ovalados h

T

—
e




S ——

ELEKTROMATEN"

4 Montaje eléctrico

4 N
CE Advertencia - jPeligro de muerte por corriente eléctrica!

e Desconectar y dejar sin tension las lineas eléctricas y comprobar la total ausencia

de tensién
e Deben tenerse en cuenta los reglamentos y normas vigentes

e Llevar a cabo la conexion eléctrica segun la normativa

\_ e Utilizar una herramienta adecuada Y,

/
A jFusible previo y dispositivo de desconexién de red in situ!
e Para los accionamientos con convertidor de frecuencia sélo se deben utilizar

interruptores diferenciales de alta sensibilidad de tipo B
e Conexion a la instalaciéon doméstica mediante un dispositivo de desconexién de

red omnipolar = 10 A segun EN 12453 (p. €j. conector CEE, interruptor principal)
o J

EIE iLeer las instrucciones de montaje del accionamiento!
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Plano de conexiones del cable de conexién

4 I
DES y NES DES
cable de conexiéon motor detector de final de carrera del cable de conexién
MOT X13 | Conector del DES X12 | Conector del detector final de
Pin |Conductor|Terminal Pin |Conductor|Terminal
1 3 w Fase W 1 5/bl 1 Cadena de seguridad +24 V
2 2 \% Fase V 2 6/mr 2 Canal B (RS485)
3 1 U Fase U 3 Tive 3 Tierra
4 4 N Neutro (N) 4 8/am 4 Canal A (RS485)
5 PE PE 5 9/ve 5 Cadena de seguridad
6 10/rs 6 Tensién de alimentacion 8 V DC
NES
cable de conexion
NES X12 | Conector del detector final de carrera
Pin |Conductor|Terminal
1 5/bl 11 Potencial final de carrera +24 V, puente en X125,7, 9, 11, 14
2 6/mr 12 Detector de final de carrera adicional S5, comprobacion y/o funciones de banda de seguridad
3 Tive 6 Detector de final de carrera abierto S3
4 8/am 15 Detector de final de carrera adicional S6, funcion de relé o apertura parcial
5 9/ve 8 Detector de final de carrera cerrado S4
\_ 6 10/rs 4 Cadena de seguridad )
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Asignacion del detector de final de carrera version enroscable hasta el afio de
construccion 1997

(WA )

ENININGS
~Jookolo
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=
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________________________________________________________ L3g] o ||, G1
S
S100- © L e iLEn Y

F1 Relé térmico X12 |Placa del detector de final de carrera

G1 Rectificador S1 Detector de final de carrera de emergencia Abrir
M1 Motor S2 Detector de final de carrera de emergencia Cerrar
S10 fuerza manual accionamiento de emergencia |S3 Detector de final de carrera Abrir

W1 Cable de conexion S4 Detector de final de carrera Cerrar

Y1 Freno de disco de resorte S5 Detector de final de carrera adicional
\_ S6 Detector de final de carrera adicional -

Asignacion del detector de final de carrera detector de final de carrera individual

/W1 N

A1 Caja de bornes S3 Detector de final de carrera Abrir

F1 Relé térmico S4 Detector de final de carrera Cerrar

M1 Motor S5 Detector de final de carrera adicional

S10 fuerza manual accionamiento de emergencia |S6 Detector de final de carrera adicional

@1 Cable de conexién Y,
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Realizacién del montaje eléctrico

e

» Abrir el pasacables ® o @.

» Desmontar las cubiertas.

~

-

» Introducir el cable de conexion en el pasacables abierto @ (desde abajo) o @ (desde

arriba) y conectar el cable correctamente.

» Apretar el prensaestopas.
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Conexion de red

e ™
Corriente trifasica Corriente trifasica Corriente monofasica | Corriente monofasica
con neutro sin neutro simétrica asimétrica
(010 W
!
H
Y 11213 Npg )
4 3x400V 1x230V / 3x230V R
@@?@@@ L POC)0 00
‘ Erjl‘f §'§§\ﬁ 3‘ ‘ §g§§|§|§‘g@‘
o %

Finalizacion del montaje eléctrico

Posible conexidén de otros equipos de mando y/o dispositivos de proteccion.

Montar y apretar los pasacables y/o prensaestopas.

Dejar abiertas las cubiertas para poder poner en servicio el equipo de control.
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Vision general del equipo de control

-

230v 1.7

400v 1.

;
&

—Talol <]
< e e =G

DES/ |Alojamiento del detector de final de carrera [X | Tension de alimentacion de 24 V, aparatos externos
NES |DESoNES X1 |Alimentacion de red
F1 Fusible 1,6 A de accion lenta Banda de seguridad e interruptor de seguridad de la
— X2
MOT | Alojamiento del motor puerta
S Selector de programacion X3 |Interruptor de parada de emergencia
S11 | Pulsador Abrir X4 |Cierre automatico temporizado
812 |Pulsador de parada de stop X5 |Equipo de mando pulsador triple externo
813 |Pulsador Cerrar X6 |Fotocélula unidireccional/de reflexion
UBS |Alojamiento para sensor de 6rdenes X7 | Interruptor de tirador
V1 Indicador X8 |Activar/desactivar apertura parcial
X20 | Contacto de relé sin potencial
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5 Puesta en servicio del equipo de control

» Enchufar y/o conectar la

linea de alimentacién de red

DES: Ajuste rapido finales de carrera

/
1. Controlar la direccion de rotacion del motor

4 ' iNotal! N

® « El ajuste rapido ha terminado. Se activa el modo de funcionamiento "Hombre
presente" de la puerta
e Para la modificacién de los finales de carrera ABRIR/CERRAR, véanse los puntos
de programacion "1.1" a "1.4"
¢ El prefinal de carrera-banda de seguridad se ajusta automaticamente

¢ El preinterruptor de final de carrera se puede corregir a través del punto de
\ programacion "1.5" /
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iLeer las instrucciones de montaje del accionamiento!

e Para ajustar la leva de final de carrera, véanse las instrucciones de montaje del

accionamiento

NES: Ajuste rapido finales de carrera

1. Controlar la direccion de rotacion del motor

3. Iniciar la marcha a la posicién '5 cm' delante del final de carrera CERRAR y ajustar el
preinterruptor de final de carrera S5




6 Instalacion eléctrica avanzada
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Alimentacién externa X1

Parada de emergencia X3

Cierre temporizado N
conectado/desconectado X4

NL [~A
X1 1819 X4 4142
@@ @D
r———"— 'Jg‘ r———~—"—- —
| ! ; ||
12
- AT S17RYV |
\_ l | 3 i
|
A3 |
A1 | Aparato externo A2 |Equipo de mando A3 |Equipo de mando
\_ Parada de emergencia Interruptor de llave J
Unidad de control X5
7 5.1‘5.2‘;\.3?.4 5.1‘5.2‘;\.3;\.4
X5 5.15.2,5.3,5.4 X5 === = =
0000 2200 2000
I I o
iAA | 1
| A4
E E\ I 1 TZ |
s15(  s14 S16 | $178- |
| P
L =
\_ A4 |Interruptor de llave A6 |Pulsador triple J
4 Fotocélula X6 )
71 71 71
X6 24V,6NDJ6.1,6.2 X6 124V,6N0/6.1,6.2 X6 24,6N0}6.1,6.2
Q20D A2 %)%, Q00
lli? 3145
Po2av | ]| O RO SIS O S5 B
! | | 24V | P24y | | 24V | L2y !
| i | ! | | | ! | * I
| | i L I | [ |
A8 ! ol A e |
S ! A9 A0 gAY A2 |
A8 | Fotocélula Fotocélula Fotocélula
de reflexién unidireccional unidireccional
A9 |Emisor A11 | Emisor
\_ A10 | Receptor A12 | Receptor J
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4 Barrera fotoeléctrica X6 A
71 71
_____ E:ZI X6 24V,GND|6.1,6.2 X6 24V,GND|6.1,6.2)
o o 2000 2200
SIS
X20 o 24V 24V
24v* 24V*
3 "D 1) 13753 N 9 T ) 0
L oy | 24V | Y ! | 24V | : 24V !
| ! ! | | ! ' * |
24V ! i-—-—» i i ! E-—-—» ! %NP :
A25 A6 g A2 (A28 |
X20 | Funcién relé Barrera fotoeléctrica Barrera fotoeléctrica
Cortina fotocélula de prueba|A25 | Emisor A27 | Emisor
\_ A26 | Receptor A28 | Receptor J
4 . .
Receptor X7 Interruptor de tirador X7 Apertura parcial X8
X7 % X8 [
@@ @@
roT T T X r————"—7 1
| 4 | i 4 i
| | 12
| S19}Y | ;s17&wi ;
| 3| 1 3| !
| | | |
. Al4 | A5 | )
- , — N
Semaforo X20 Freno magnético X20
_____ = N
@ (IV Tl o i !
X20 X20 pmmss |
02002 |
LT | i
! |
r———1-"77 ' .
| ! |
H1 - ;
| L ___________
H1 |Semaforo G1 |Rectificador
Y1 |Freno magnético
- J
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Conexion del cable espiral

Banda de seguridad eléctrica

A18 Caja de conexion
St+ Tension de alimentacion
ST  Entrada del interruptor de seguridad de la puerta
:E; Entrada de la banda de seguridad eléctrica
B1 Banda de seguridad eléctrica
R1 Resistencia final 8k2
X2  Alojamiento del control de puerta
Banda de seguridad neumatica
FrosTe Tt - A18 Caja de conexion
! L D e E r—_ i St+  Tension de alimentacion
E 2 %i E I Ro ' ST Entrada del interruptor de seguridad de la puerta
@i o H i SKt o da dela banda d idad it
| 4 @sm : o i oo Entrada de la banda de seguridad neumtica
! . DE/'V_ | DW Presostato
!1 __6_1_8_ _________ i E__________J R2 Resistencia en serie 1k2 Pruebas
X2  Alojamiento del control de puerta
Banda de seguridad 6ptica
A19 Caja de conexion
i— L I St+ Tension de alimentacion
| L ! ST Entrada del interruptor de seguridad de la puerta
i E i i SK/b Tension de alimentacion (marrén)
| K 1 ! H
o g, ) | S Selda ey
i ,_@%@_"‘SK/W i E - B3 i B2  Emisor 6ptico
A9 == ! B3  Receptor dptico
X2  Alojamiento del control de puerta
2::3 Caja de conexion
A20 Caja de conexion del interruptor
S30 Interruptor puerta deslizante
(Contacto normalmente cerrado NC)
S31 Detector de cable flojo
(Contacto normalmente cerrado NC)

Caja de conexion

Caja de conexién del interruptor
Interruptor de impacto

(Contacto normalmente cerrado NC)
Caja de conexién del interruptor
Interruptor de impacto

(Contacto normalmente abierto NA)

%
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iNota!
e ¢ Labarra de proteccion de bloqueo eléctrico unicamente se puede utilizar a través

del punto de programacion "0.1", modo de funcionamiento "3", "4" 0 "6" de la
puerta

Finalizacion del montaje eléctrico avanzado

En caso necesario, montar la conexién de otros aparatos eléctricos y/o dispositivos de

proteccion, pasacables y/o prensaestopas.




7 Programacion del equipo de control
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posiciones finales!

1.iLa programacién no se puede realizar hasta que se haya hecho el ajuste rapido de las

Ll
L

[
1x

N 1x

/




S —C—

ELEKTROMATEN"

8 Tabla de puntos del programacion
p

Modo de funcionamiento

Modo de funcionamiento de la puerta

—_ + |
éﬁ\\ ABRIR  Hombre presente = Eﬁﬂ
: CERRAR Hombre presente 1x :

ABRIR  Autoenclavamiento
CERRAR Hombre presente

=3
o
nnn
- [

-

~

ABRIR  Autoenclavamiento
CERRAR Autoenclavamiento

LI_!

ABRIR  Autoenclavamiento

CERRAR Autoenclavamiento, desenclavamiento Hombre presente
CERRAR a través
del equipo de mando externo X5

nd
<

sy
) 1

ABRIR  Hombre presente
CERRAR Hombre presente con banda de seguridad activa

;i,,',_" A‘ Sentido de giro de salida ==
1x ==
,17 Mantener el sentido de giro de salida [
1x =
) ,’ Cambiar el sentido de giro de salida S
\ ®3s /
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4 Posiciones de la puerta )
l ’l @g Correccion gruesa del final de carrera ABRIR (DES) @ FB
—— |1x
- - &
) Movimiento de puerta ABRIR/CERRAR {
1x
l ’:l % Correccion gruesa del final de carrera CERRAR (DES) @ §1
—— 1x
&
) Movimiento de puerta ABRIR/CERRAR (
== 1x
- O e .
,f_-’ ‘% Correccion fina del final de carrera ABRIR (DES)
——1x
-0 — — == | Sin movimiento de la puerta,
ﬁ <. I’ l’ ) ”1’ _ '-7 [+] corregir en ABRIR
= == = Jl[-] corregir en CERRAR 1x
O
I ‘% Correccién fina del final de carrera CERRAR (DES)
—— |1x
- ° — — == | Sin movimiento de la puerta,
- I’l’ ) ”1’ ) '-7 [+] corregiren ABRIR E
- == = J|[-] corregir en CERRAR 1x
,f i-, % Correccion fina del prefinal de carrera-banda de seguridad (DES)
—— |1x
- - — == | Sin movimiento de la puerta, /
é@ - I’ l’ ) ’1’ '-,’ [+] corregiren ABRIR [
= == = J|[-] corregir en CERRAR 1x
,”b % Apertura parcial @E
1x
&
= | = || Movimiento de puerta ABRIR/CERRAR $
En NES: ajustar el detector de final de carrera adicional S6 1x
’l’ 7 % Posicionar el relé del punto de conmutacion @E
’ 1x Seleccionar la funcién de relé a través del punto de programacion 2.7
=
= | = | | Movimiento de puerta ABRIR/CERRAR
En NES: ajustar el detector de final de carrera adicional S6 1x
o /




S —C—

ELEKTROMATEN"

Funciones de la puerta, Parte 1

Funciones de banda de seguridad en el rango de ajuste de prefinal de
ix carrera ==

Py 0| | 155
ﬁ . ,’ Banda de seguridad activa [ H
1x

Banda de seguridad inactiva

.‘
-

~

Ajuste al suelo (DES)
(Accionar la banda de seguridad cuando entre en contacto con el suelo)

l~l|

.
nd
g

Retorno automatico en el area de sobrecarrera (DES)

Correccidn inercial (DES)

Sy
")
nm
<

Desactivado =
1x

{| | Activado
!| | (no utilizar en combinacién con la adaptacion al suelo)

=,
&
=
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Funciones de la puerta, Parte 2

Cierre temporizado

17077
a0

l\:::.n
o

+
™ -
=3

2

’i’l ‘ ’:."-‘ ’-,",i," 0 a 240 segundos

Funcion de fotocélula avanzada

—=g=
==
=g=

-

)
g
| ‘ "\ ‘
=N
x 5

.L¢| | Desactivado

{
{ | | Cancelacién del cierre temporizado y el comando CERRAR

T, Deteccion de vehiculos
I~ | Cancelacion del cierre temporizado y el comando CERRAR,
— | cuando la fotocélula se activa durante mas de 1,5 segundos

I
)
11

+®.!.

Retorno automatico

LLL | ==

™ -
g 3

[/ -

)71 | 0 = Desactivado
L/ |1 a 10 accionamientos del dispositivo de seguridad

-
)
S

O

-

i
Uy
-—
x 5

Funcién de interruptor de tirador o funcién radiocontrol X7

|
+
|

2

Puerta fuera del final de carrera ABRIR comando ABRIR

7, Tipo de impulso 1
[
— | Puerta en final de carrera ABRIR comando CERRAR

[ = | Tipo de impulso 2
Secuencia de comandos
ABRIR - PARAR - CERRAR - PARAR - ABRIR

™~
'§

Ly

Tipo de impulso 3

Solo comando ABRIR
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Funciones de la puerta, Parte 3

Funcién de relé en X20
Programar la posicion de la puerta a través del punto de programa 1.7 (s6lo DES) 5'2

"~

(X
-
o)

=l

- +
é%\ ) ,’ Desactivado [
= 1x

{| | Sefal de impulso
l||para 1 segundo
,-’ Senal permanente
- Semaforo rojo, luz permanente durante el movimiento de puerta
i Final de carrera ABRIR Parpadea durante 3 segundos

Final de carrera CERRAR Parpadea durante 3 segundos

Iy Semaforo rojo, luz permanente durante el movimiento de puerta
|| |Final de carrera ABRIR Parpadea durante 3 segundos
Final de carrera CERRAR desactivada

Semaforo rojo, luz permanente durante el movimiento de puerta
Final de carrera ABRIR Luz permanente durante 3 segundos
Final de carrera CERRAR Luz permanente durante 3 segundos

)
L.ll

Semaforo rojo, luz permanente durante el movimiento de puerta
Final de carrera ABRIR Luz permanente durante 3 segundos
Final de carrera CERRAR desactivada

™

.
.
2

= | Autorizacion muelle de carga o
luz permanente semaforo verde
Activado sélo en el final de carrera ABRIR

-

Contacto permanente
en el final de carrera CERRAR

.
=,
123

Impulso luz garaje
Impulso de 1 segundo durante cada comando ABRIR

N
s
g 3

Contacto permanente en posicidon de puerta

e
-~

Activacion del freno
Activado cuando se mueve la puerta
Desactivado cuando no hay movimiento

ooo

e
N
[

Prueba de la barrera fotoeléctrica o similar
Prueba antes de cada movimiento de cierre

-
'\
e
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4 Funciones de la puerta, Parte 4 A
o Funcic . =
o uncion de apertura parcial ==
—— |1x .=’=._

é@ 1’ Todas las entradas de mando estan activadas E
1x
,-’ Entrada X7.2 activada
=7 |Entrada X5.3 y
9 =!| | pulsador ABRIR del control activados )
Funciones de seguridad )
’ ) ‘ ,’ % Control de fuerza (DES) ?@d - ‘,i ,’ ==
1x =‘=.
- <+
I - 1177 | 0 = Desactivado &
ﬁ ! N ‘ LILI| | ajustable del 2 % al 10 % de sobrecarga i
’ _-,.‘,_-' % Interrupcién de la funcién de fotocélula g‘g
1x —v_
- 4+ Iz
ﬁ 1] |Desactivado da) "
= 1x
{ | Activado
(programar 2 veces la misma posicion de referencia)
7 7 O . ] m P R
I ! _-,’ “ Control del tiempo de la maniobra (NES) ? - i-,’,i ,’ ==
1x .=‘=.
Py 1701 Eil 0 = Desactivado =
- Am
ﬁ LiLy ‘ =lL! 10 a 90 segundos 1x/%
_7 i_’l A% Funcion interruptor de seguridad de la puerta =
L P (Entrada X2.2) ==
- + ~ 5_
é@ ,’ Detector de cable flojo y/o interruptor puerta peatonal E H
1x
7 | Detector de impacto (contacto normalmente cerrado NC)
. | [Hombre presente tras accionamiento
7 | Detector de impacto (contacto normalmente abierto NA)
=!| |Hombre presente tras accionamiento
’ _-,‘,i-,’ % Modificacién del tiempo reversible ?ﬂﬂ - -‘,i ,’ 2‘2
1x —v
-— - — = )
|17 { J|[+] me’ls Ie’nt.o e
Ll - ! J=!{[-] mas rapido
- 1x J




A

ELEKTROMATEN"

4 Ajustes DU/FU h
'-,' ,’ % Revoluciones de salida ABRIR S5
1x =v=
z~| = 5]
é@ ,’ ,_’,’ ,’ { ‘ | Revoluciones de salida en rpm E
== | | 1x
’-,_',_-’ % Revoluciones de salida CERRAR SE
1x =v=
z~| 5] 5]
ﬁ ,’ ,’,’ ,’ } ‘ | Revoluciones de salida en rpm E
== — | — | 1x
l_’l _"t A Aumento de las revoluciones de salida CERRAR ===
= 1x ‘ hasta una altura de apertura de 2,5 m ==
- <+
é@ '17’)7 } ‘ } Revolucion_es de salida en rpm E
Y , 0 = Desactivada 1x
l_’l i_’l A% Posicién de conmutacion a revoluciones de salida CERRAR @
’ 1x (jmantener una altura de apertura de 2,5 m como minimo!)
= |=| |[Movimiento de puerta ABRIR/CERRAR 4
1x
L5 @g Aceleracién ABRIR =i
1x =vV=
— o= rd el |DU  pasos de 1,0 segundos e
ﬁ ,’ ,_’,’ ,’ } ‘ {| Convertidor de frecuencia pasos de E
== IR el | 0,1 segundos 1x
”-,f‘,i—, % Aceleracién CERRAR =i
1x =v=
- o= rd el |DU  pasos de 1,0 segundos e
ﬁ ,’ ,_’,’ ,’ } ‘ {| Convertidor de frecuencia pasos de E
== IR el | 0,1 segundos 1x
Ll F
Al renos ABRIR ==
1x '=‘='
- == E=a B4 DU pasos de 1,0 segundos e
ﬁ ,’ ,_’,’ ,’ \ ‘ {| Convertidor de frecuencia pasos de i “
il ot | el | 0,1 segundos 1x
Ly
100 Frenos CERRAR z‘g
1x =vV=
- == E=a B4 DU pasos de 1,0 segundos e
é@ ,’ ,_’,’ ,’ \ ‘ {| Convertidor de frecuencia pasos de i “
== el =l | 0,1 segundos 1x
”-,_"_,’ @g Revoluciones marcha muy lenta ABRIR/CERRAR =
1x =vV=
PR o B &
ﬁ ,i,_’,i,’ \ ‘ ¥/ Revoluciones de salida en rpm E
K | | 1x /

2

I
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4 Contador de ciclos de mantenimiento )
,i-,’ i-, % Preseleccion del ciclo de mantenimiento ,i ,_’ ,i ,’ éz’g
1x V=

1177
/.

L7107 | 01 - 99 se corresponde con 1.000 a 99.000 |[H]
LA =k | ciclos 1

Los ciclos se cuentan hacia atras

HE>

Reaccién al llegar a cero

/ &9 | B2
/| 1| se visualiza "CS" y el valor del ciclo de mantenimiento ajustado 1x -

2
™
o
]
il

N
2
.
2

Conmutacion al modo 'Hombre presente' y se visualiza "CS" con el valor
del ciclo de mantenimiento ajustado

<

Conmutacion al modo 'Hombre presente' y se visualiza "CS" con el valor
del ciclo de mantenimiento ajustado. Accionando el pulsador de parada
durante 3 segundos se reactivan 500 ciclos automaticos

Ly

Se visualiza "CS" y el valor del ciclo de mantenimiento ajustado
y contacto de relé X20 interruptores

g
£
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4 Lectura de la memoria informativa R
1_7 ’l @g Contador de ciclos
= 1x Indicador de 7 segmentos
@ / r I o [ [ Ll
. . . /. L. Ll
M CM DM T H D E
Indicacién del contador de ciclos en division por decenas consecutivas
— M = 1.000.000 DM = 10.000 H = 100 E = 1
= CM = 100.000 T = 1.000 D = 10
i-,_’,_-’ @g Ultimos errores
1x
@ Cambio de sefalizacién de los ultimos 6 errores
1_7 _"l @g Estado del contador de ciclos a partir del ultimo cambio de programacion
== ax 7 cifras
@ / r I o [ [ Ll
. /. L. Ll
M CM DM T H D E
Indicacién del contador de ciclos en division por decenas consecutivas
M = 1.000.000 DM = 10.000 H = 100 E = 1
== CM = 100.000 T = 1.000 D = 10
Y @g Version del SOFTWARE
1x
Se muestra la version del SOFTWARE del control.
En combinacién con DU o FU, también se muestra la version del SOFTWARE DU
oFU.
\_ /

Borrado

Borrado de todos los ajustes

.
b
L~

—
b3 5

g —
L= 1x
Y o . N
.| (| |iTodos (configuracion de fabrica)!, excepto el contador de ciclos )
\_ L1 ®3s
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9 Dispositivos de proteccion

X2: Entrada interruptor de seguridad de la puerta

El interruptor de seguridad de la puerta esta instalado en la puerta y conectado, mediante el
cable espiral, al control de puerta.

Punto de programacion "3.4":

- iy i .
Tipo de funcién Reaccion al accionar

e Contacto de conmutacion abierto: Parada de la puerta

"1" Cable flojo/puerta peatonal
e Contacto de conmutacion cerrado: Puerta lista para funcion

e Parada de la puerta
e Cambio al modo de hombre presente
"2" Interruptor de impacto e Convertidor de frecuencia: Modo de hombre presente sélo
como contacto con velocidad lenta
normalmente cerrado NC | ¢ Reset del error: s6lo en el final de carrera ABRIR:

accionar 3 segundos el pulsador de parada del control de

puerta
"3" Interruptor de impacto
como contacto Igual que la funcion "2"
\_ normalmente abierto NA )

Cable flojo/puerta peatonal
Cuando el interruptor esta abierto y se recibe al mismo tiempo la orden de abandonar los
finales de carrera, aparece el mensaje de error "F1.2". Si se acciona cuando la puerta se

estd moviendo, se detiene inmediatamente y se visualiza el mensaje de error "F1.2".

Interruptor puerta peatonal: Entrysense

El interruptor probado segun (PIc) performance-level ¢ de conformidad con EN 13849-1 es
controlado por el control de puerta. Cuando el interruptor esta abierto y se recibe al mismo
tiempo la orden de abandonar los finales de carrera, aparece el mensaje de error "F1.2". Si
se acciona cuando la puerta se estda moviendo, se detiene inmediatamente y se visualiza el

mensaje de error "F1.2".
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Los contactos Reed del interruptor se conmutan mediante un iman permanente. Los estados
de conmutacion de los contactos se evaluan por separado a través del control de puerta.

Cuando se produce un fallo aparece el mensaje de error "F1.7".

Interruptor de impacto como contacto normalmente cerrado (NC) o abierto (NA)

El interruptor de impacto emite un aviso si la puerta se halla fuera de la guia.

Al activar el contacto de conmutacion, se produce una parada, se muestra el mensaje de
error "F4.5" y se cambia a "Hombre presente". El movimiento de la puerta s6lo es posible
mediante el pulsador interno del control de puerta. EI modo de hombre presente sélo es
posible en convertidores de frecuencia con velocidad lenta

Para quitar el mensaje de error "F4.5" s6lo en el final de carrera ABRIR debe pulsarse
durante 3 segundos el pulsador de parada del control de puerta o desconectar y reconectar
la tension de red. EI mensaje de error "F4.5" es recurrente si se sigue pulsando el contacto

de conmutacion.
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X2: Entrada banda de seguridad de bloqueo eléctrico

El control de puerta detecta automaticamente tres bandas de seguridad diferentes.

4 N
' jlmportante!
e ¢ Para conectar las bandas de seguridad debe observarse EN 12978!
e Modo de hombre presente posible en todo momento con banda de seguridad
defectuosa
S J

Evaluacion de la resistencia 1K2

Este dispositivo de seguridad sirve para instalar un presostato con contacto normalmente
cerrado (NC) conectado en serie con una resistencia final 1K2, +/-5 %, 0,25 W. Cuando se
acciona, en el perfil de goma se genera una onda de choque que acciona el presostato
instalado.

La banda de seguridad debe probarse en el final de carrera CERRAR. La posicion de puerta
"Prefinal de carrera - banda de seguridad" se utiliza para la prueba. Cuando la puerta se
cierra y sobrepasa la posicion del prefinal de carrera, se inicia una cuenta atras de 2
segundos. Dentro de este tiempo, la banda de seguridad debe posarse sobre el suelo y
generar una onda de choque. Si no se acciona el presostato, la prueba sale negativa y se
muestra el mensaje de error "F2.8".

Cuando se produce un cortocircuito en el sistema de bandas de seguridad, aparece el
mensaje de error "F2.7".

Si se activa la banda de seguridad o en caso de interrupcion permanente del circuito de

alimentacion, aparece el mensaje de error "F2.6°.

Evaluacién de la resistencia 8K2

Este dispositivo de seguridad esta previsto para una banda de seguridad eléctrica con
resistencia final 8k2, +/- 5 % y 0,25 W. Al activarlo se produce un cortocircuito en el circuito
de alimentacion y se muestra el mensaje de error "F2.4". Cuando el circuito de alimentacion

esta interrumpido aparece el mensaje de error "F2.5".
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Banda de seguridad éptica

El principio de funcionamiento se basa en una fotocélula unidireccional. Cuando un objeto
pasa por la barrera de luz, se interrumpe el haz luminoso.

Al activarla o en caso de un fallo del sistema de bandas de seguridad, aparecera el mensaje

de error "F2.9".

Montaje del cable espiral

Introducir el cable espiral por el lado derecho o izquierdo de la caja de control de la puerta.
El cable espiral debe fijarse mediante un prensaestopas. La conexién de la banda de
seguridad debe efectuarse mediante el conector tripolar y la conexidén del detector de cable

flojo/puerta peatonal mediante el conector bipolar.

~
' jlmportante!
° » Comprobar la posicidn del prefinal de carrera de la banda de seguridad
e Con una altura de apertura de la puerta de > 5 cm, cuando se acciona

la banda de seguridad debe producirse un retorno automatico

S /

Funcién de la banda de seguridad en el area del prefinal de carrera

Punto de programacion "2.1":

4 I
Funcién Reaccion al accionar la banda de seguridad

"1" Activado e Parada

. Ninguna reaccion
"2" Desactivado

La puerta se desplaza hacia el final de carrera CERRAR

. Parada; correccion del final de carrera CERRAR durante
"3" Ajuste al suelo (DES) o . .
la préxima maniobra de cierre

"4" Retorno automatico en el o ]
Retorno automatico desde el area de sobrecarrera al

area de sobrecarrera

activarse la banda de seguridad
(DES)
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iIndicacién sobre la adaptacion al suelo!
e ¢ Compensacion automatica del alargamiento del cable o las alteraciones en el
suelo de aproximadamente 2 - 5 cm
e Sélo con el final de carrera DES

e No utilizar con la correccién de la sobrecarrera

¢ No utilizar con el presostato

Nota - jRetorno automatico en el area de sobrecarreral

e ¢ Pararespetar las fuerzas de servicio en el area del prefinal de carrera
e Con numeros de revoluciones altos
e Solo con el final de carrera DES

e Funcion en accionamientos FU no necesaria

- J

Funcion correccion de sobrecarrera
Punto de programacion "2.2":

Correccidon automatica del final de carrera para alcanzar una posicion CERRAR constante.

- . . ™
Funcidén Correccion de sobrecarrera
"o" Desactivado

S 1 Activado )

' jIndicacion sobre la correccion de sobrecarrera!l
e o Solocon el final de carrera DES

¢ No utilizar con la adaptacién al suelo
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Funcién retorno automatico

Punto de programacion "2.5"

Limitacion del numero de retornos automaticos tras la activacién de las bandas de seguridad
mediante cierre temporizado.

Si se sobrepasa el valor ajustado, el cierre automatico temporizado se desactivara y

aparecera el mensaje de error "F2.2".

' Indicacion

e  Restablecer el mensaje de error "F2.2": Desplazarse al final de carrera CERRAR

X3: Entrada parada de emergencia

Conexion de un equipo de mando de parada de emergencia segun EN 13850 o de una
unidad de evaluacion para el seguro de alineacion. Al accionarse se muestra el mensaje de

error "F1.4".

' Indicacion
e « Accionamientos FU: La parada de emergencia desconecta el accionamiento de la

tension
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10 Descripcion del funcionamiento

X: Alimentacién de red 24 V DC

Los aparatos externos., p. ej. fotocélulas de reflexidn, receptores, relés, etc., se conectan a
través de los bornes de 24 V y GND.

Precaucién - jDafios en los componentes!
e ¢ Elconsumo eléctrico total de los equipos externos no puede sobrepasar
los 180 mA

X1: Linea de la alimentacién de red del control y alimentacion externos

Linea de alimentacion de red del control

Conexion a través de los bornes X1/1.1 a X1/1.4 y PE.

Distintas conexiones de red: 3 N~, 3~, 1 N~ para motores simétricos y asimétricos.
Red 400 V = Puente 1.5-1.6

Red 230 V = Puente 1.6 - 1.7

jNota!

e » Observar las descripciones de "Conexion de red" y "Conexion de red al control"

Alimentacion externa
Conexion de aparatos externos para 230 V, p. €j. fotocélulas de reflexion, receptores, relés

etc., a través de los bornes X1/1.8 y X1/1.9.

4 N
iNota!

e o Alimentacidn de dispositivos externos 3 N~400 V o 1 N~230 V simétricos

e Proteccion por fusibles a través de F1, fusible de 1,6 A de accion lenta
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X4: Entrada cierre automatico temporizado activado/desactivado

Conexion de un interruptor mediante los bornes X4/1 y X4/2 para activar y desactivar el
cierre automatico temporizado.
X5: Entrada equipo de mando

fii jAdvertencia!l
» Modo de funcionamiento "Hombre presente":

Garantizar la vista completa de la puerta desde el lugar de manejo

El modo de funcionamiento "3" permite instalar la unidad de control en un lugar no visible

desde la puerta.

e ™
' Indicacion
° » Uso sin pulsador de parada: conectar los puentes X5.1 a X5.2
e En caso de un fallo de la banda de seguridad o de la fotocélula, la unidad de

control no funcionara
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X6: Entrada "Fotocélula unidireccional/de reflexidon" y/o barrera fotoeléctrica

Fotocélula

Una fotocélula tiene el objetivo de proteger los objetos. Sélo esta activada cuando la puerta
esta en modo de funcionamiento "3" y "4", en la posicion final ABRIR o cuado se ejecuta la
funciéon CERRAR.

Cuando se interrumpe el haz luminoso, aparece el mensaje de error "F2.1".

Barrera fotoeléctrica

La barrera fotoeléctrica debe tener autodiagnostico y debe corresponderse, como minimo, a
la categoria de seguridad 2 y/o (Plc) performance-level c. Si la barrera fotoeléctrica cumple
estos requisitos, la puerta puede cerrarse sin banda de seguridad de bloqueo eléctrico en

autoenclavamiento.

4 N
' jlmportante!
e *» Para el funcionamiento sin banda de seguridad, conectar una resistencia 8K2 a
través de los bornes X2/3 y X2/4

» Las fotoceélulas de reflexidon no deben utilizarse a través del sistema UBS

» No utilizar el punto de programacion "3.2" para la barrera fotoeléctrica

. /

» Para someter la barrera fotoeléctrica a una prueba hay que activar el contacto de relé X20.
Véase la descripcion de las funciones de relé consultando el punto de programacion "2.7".
Cuando se interrumpe el haz luminoso, aparece el mensaje de error "F4.6".

La prueba se llevara a cabo siempre que se ejecute el comando CERRAR. Para ello es
necesario que el contacto de la barrera fotoeléctrica se abra dentro de un intervalo de 100
ms. Si la prueba sale positiva, el contacto debe volverse a abrir en un plazo de 300 ms. Si la
prueba sale negativa aparecera el mensaje de error "F4.7".

» Reset del mensaje de error "F4.7": Apagar y encender el control.

Indicacion
e > Utilizar solo las fotocélulas y barreras fotoeléctricas con el modo "Conexién por

claridad"
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Reaccién al interrumpir el haz de luz

o N

Posicién de la puerta Reaccién al interrumpir el haz de luz

Final de carrera CERRAR e Sin funcién

Movimiento de apertura e Sin funcion

Final de carrera ABRIR

sin cierre temporizado

Sin funcién

Final de carrera ABRIR

con cierre temporizado

Reset del cierre temporizado

Final de carrera ABRIR

con cierre temporizado e La puerta se cierra 3 segundos después de que el objeto
y cancelacion del tiempo deja de interrumpir el rayo de luz
de espera

L P )

Funcién de fotocélula avanzada

Punto de programacion "2.4":

/Funcién Funcién de fotocélula avanzada N
"o" e Sin funcion
"1" Cancelacion del e La puerta se cierra 3 segundos después de que el objeto deja
cierre temporizado de interrumpir el rayo de luz

e La puerta se cierra después de que el objeto deja de

_ interrumpir el rayo de luz, en caso de interrupcion de mas de
"2" Deteccion de
1,5 segundos
vehiculos
e Retroceso del cierre temporizado en caso de interrupcion del

haz de luz hasta 1,5 segundos
\ 9 /
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Interrupcién de la funcién de fotocélula

Punto de programacion "3.2":

- . . . R N
Tipo de funcién Interrupcién de la funcion de fotocélula

"o" Desactivado
\1 Activado )
El modo de aprendizaje no se activa hasta que se cierra la programacion.

& iAdvertencia!

¢ La proteccion de objetos no funciona en el modo de aprendizaje

En el modo de aprendizaje, la puerta se debe abrir y cerrar completamente dos veces. El
haz de luz debe interrumpirse dos veces con la puerta en la misma posicidén. Después de
esto, el modo de aprendizaje se cierra. La fotocélula deja de funcionar por debajo de la
posicion de la puerta almacenada.
/ L] . r L] L] \

Indicacion del modo de aprendizaje

Al salir de la programacion ,-’ -,’

La primera vez que se interrumpe el haz de luz ,.’ -,’

Después de interrumpirse por segunda vez el haz de luz con la puerta en la misma Tﬁ
\posicién y de alcanzar el final de carrera CERRAR ""/
4 N

jNota!
e ¢ Siel aprendizaje no se realiza correctamente, volver a abrir y cerrar la puerta
hasta que se guarden dos posiciones iguales.

o J
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X7: Entrada interruptor de tirador/receptor

Conexion de un tirador o de un radiorreceptor externo a través de los bornes X7/1 y X7/2. El

contacto de conexion no debe tener potencial (contacto normalmente abierto NA).

Funcién de interruptor de tirador o control receptor

Punto de programacion "2.6":

- ., . N
Tipo de Reaccidn al accionar
aqn e En la posicion ABRIR o de apertura parcial, la puerta se cierra
¢ En todas las demas posiciones y movimientos de la puerta, se abre
"2" e Secuencia de comandos ABRIR - PARAR - CERRAR - PARAR - ABRIR
\"3" ¢ La puerta siempre se abre )
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X8: Entrada apertura parcial activada/desactivada

Conexion de un interruptor a través de los bornes X8/1 y X8/2 para activar y desactivar la

apertura parcial. La posicion de apertura parcial de la puerta debe programarse a través del

punto de programacion "1.6".

Cuando se produce una orden ABRIR, la puerta se desplaza hasta la posicion memorizada.

Cuando se desactiva la apertura parcial, la puerta se puede desplazar de nuevo hasta el
final de carrera ABRIR.

Funcién de apertura parcial

Punto de programacion "2.9":

\
Funcion Apertura parcial
" e Todas las entradas de ordenes
o e Apertura parcial a través del interruptor de tirador X7;
e Final de carrera ABRIR a través de todo el resto de unidades de control
e Apertura parcial a través de la unidad de control externa X5 y de la unidad
"3" de control interna
e Final de carrera ABRIR a través de todo el resto de unidades de control
- J
4 N\
Indicacion
e ¢ Orden doble en la funcion "2" y "3": Preferencia para el final de carrera ABRIR,
independientemente de la secuencia de entrada
S J
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X20: Contacto de relé libre de potencial

Las funciones de relé se describen en el punto de programacion "2.7".

4 I
' Precaucién - jDainos en los componentes!

° e Corriente maxima con 230VAC1Ay24VDCO04A

e Se recomienda utilizar lamparas de LED

¢ Si se utilizan medios luminosos deberan ser como maximo de 40 W y reforzados
- J

Control de fuerza (sélo DES)

Punto de programacion "3.1":
El control de fuerza sélo puede utilizarse en puertas con compensacion total de peso y

accionamientos con DES. Este puede detectar personas que se desplazan con la puerta.

ff jAdvertencia!
e El control de fuerza no sustituye ninguna medida de seguridad para prevenir el

riesgo de arrastramiento

4 ] N\
Funcion Control de fuerza
"o" e Desactivado

e 2 valor limite pequeno
ll2l|_l|10ll p q

¢ 10 valor limite grande
o J
4 N

jlmportante!

e ¢ Elcontrol de fuerza es solo para las puertas con compensacion de muelle
¢ Las influencias ambientales, p.ej. la temperatura o la presién del viento, pueden

provocar la activacion accidental del control de fuerza
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Al salir de la programacion, la puerta debe abrirse y cerrarse completamente en
autoenclavamiento.

El control de fuerza es un sistema autoprogramable que actua en un rango de apertura de 5
cm hasta aprox. 2 m. Los cambios graduales, p. €j. la disminucion de la tension de los
muelles, se compensan automaticamente.

Cuando se activa el control de fuerza s6lo se puede utilizar el modo de funcionamiento
"Hombre presente" y se muestra el mensaje de error "F4.1". La funcién se restablece cuando

la puerta alcanza una posicion final.

Control del tiempo de la maniobra (s6lo NES)

Punto de programacion "3.3":
El tiempo de marcha ajustado se compara automaticamente con el tiempo medido entre los
topes. Si se sobrepasa el tiempo de marcha se muestra el mensaje de error "F5.6".

Para restablecer el mensaje de error "F5.6" debe cerrarse la puerta.

iNota!
e o Por defecto, el tiempo de marcha esta ajustado a 90 segundos

¢ Valor de ajuste recomendado: tiempo de marcha de la puerta + 7 segundos
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Sistema UBS

El sistema UBS es una tecnologia de conexién sencilla de GfA. Los equipos de mando se

conectan al control utilizando un cable de conexion convencional y se detectan

automaticamente.
iNota!
e ¢ Los equipos UBS tienen las mismas funciones que los equipos de mando
cableados
4 I
Conexién UBS

UBsS uBs uBs UBS e

— <
Pulsador triple Fotocélula Receptor Interruptor de tirador
\_ de reflexion externo )

Cambio del tiempo de inversion

Punto de programacion "3.8":
El acortamiento del tiempo de inversion permite reducir las fuerzas de funcionamiento. El
alargamiento del tiempo de inversidn permite mejorar el cuidado de los mecanismos de la

puerta.
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Contador de ciclos de mantenimiento

Punto de programacion "8.5":

Los ciclos de mantenimiento se pueden ajustar entre "0" y "99.000" ciclos en pasos de millar.
El contador de ciclos de mantenimiento resta una unidad cada vez que se alcanza el final de
carrera Abrir.

Si el ciclo de mantenimiento ha alcanzado el valor cero, se activara el ajuste del punto de

programacion "8.6".

Indicador de cortocircuito/sobrecarga

En caso de un cortocircuito y/o una sobrecarga de la tension de alimentacion 24 V DC se

apaga el display de 7 segmentos.

Funcién modo de espera

Cuando no hay presente ningun error u orden, el control pone la pantalla en el "modo de
espera".

Si el cierre automatico temporizado esta ajustado a mas de 60 segundos, el modo de espera
se activa.

Solo se visualizara el punto izquierdo.

Para finalizar la funcion de espera debe activarse una orden o accionarse el selector

giratorio "S".
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11 Indicador de estado

4 Error N
,’-. Indicador: "F" y nimero
Numero Descripcion del error Medidas de solucion de fallos
de estado
75 Borne X2.1 — X2.2 abierto. gl?g:tp;robar el interruptor de seguridad de la
Lo Detector de_cable flojo / contacto de puerta Comprobar si hay alguna interrupcién en el
peatonal abierto. e
cable de conexion.
Circuito de seguridad DES abierto. Comprobar el accionamiento manual de
(17 Accionamiento manual de emergencia emergencia.
L accionado. Comprobar si el accionamiento esta
Se ha activado la proteccion térmica del motor. | sobrecargado o bloqueado.
L/ | Borne X3.1 - X3.2 abierto. Comprobar la parada de emergencia.
L7 Parada de emergencia activada Comprobar si hay alguna interrupcién en el
' cable de conexion.
P Entrysense defectuoso. Abrir y cerrar la puerta peatonal.

L Resistencias de contacto demasiado elevadas. | Comprobar la resistencia.

Entrysense mal montado. Comprobar el montaje de la puerta peatonal.
1007 Entrada de control de Entrysense Apagar y encender el control.

LLYV | X2.1 - X2.2 defectuosa. Cambiar el control, si es necesario.

77 No se detecta ninguna banda de seguridad de | Comprobar el cableado de la banda de
L. bloqueo eléctrico. seguridad de bloqueo eléctrico.

= Borne X6.1 — X6.2 abierto. Comprobar la orientacién de Ig' fotocélula.
N . . Comprobar el cable de conexion.

Fotocélula activada. . i ) .
Cambiar la fotocélula, si es necesario.
Se ha alcanzado el retorno automatico maximo .

- - . . . Hay obstaculos en el trayecto de la puerta.
[ por accionamientos de la banda de seguridad. c bar la funcion de la banda d idad
L. (Sélo cierre automatico temporizado) omprobar fa funcion de la banda de segurida

de bloqueo eléctrico.
- %
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4 N
Error
,’-_‘ Indicador: "F" y nimero
Numero Descripcion del error Medidas de solucion de fallos
de estado
Comprobar la funcién de la banda de seguridad
Lt , , de bloqueo eléctrico.
L. Banda de seguridad 8k2 accionada. Comprobar si hay algun cortocircuito en el cable
de conexion.
_ Comprobar la funciéon de la banda de seguridad
,-’ '-, Banda de seguridad 8k2 defectuosa. de bloqueo e!ectrlco. . s
.| Comprobar si hay alguna interrupcién en el
- cable de conexion.
Comprobar la funcién de la banda de seguridad
,-’,’-, Banda de seguridad 1k2 accionada. de blogueo e!ectrlco. . .,
o Comprobar si hay alguna interrupcién en el
cable de conexion.
I Comprobar la funcion de la banda de seguridad
| . de bloqueo eléctrico.
LC.|  |Bandade seguridad 1k2 defectuosa. Comprobar si hay algun cortocircuito en el cable
o de conexion.
N Accionamiento de la prueba en el final de
00 . carrera inferior.
.7 |Pruebade 1k2 negativa. Comprobar el preinterruptor de final de carrera
- (en NES "S5").
000 Banda de seguridad de bloqueo eléctrico 6ptica | Comprobar la funcién de la banda de seguridad
L. accionada o defectuosa. de bloqueo eléctrico.
(DES) Desconectar la tension y hacer retroceder la
Contacto con el interruptor de final de carrera de| puerta con el accionamiento manual de
emergencia ABRIR. emergencia.
Y (NES) Comprobar el interruptor de final de carrera de
AN Contacto con el interruptor de final de carrera de| emergencia ABRIR/CERRAR.
emergencia ABRIR o CERRAR. Comprobar el accionamiento manual de
Accionamiento manual de emergencia emergencia.
accionado. Comprobar si el accionamiento esta
Se ha activado la proteccion térmica del motor. | sobrecargado o bloqueado.
= = (DES) Desconectar la tension y hacer retroceder la
J3 ¢ . f . ;
arC ontacto con el interruptor de final de carrera de| puerta con el accionamiento manual de
emergencia CERRAR. emergencia.
104 (NE.S) . . Comprobar la funcion y el ajuste del
117 Accionamiento defectuoso del preinterruptor de . ; e
= : men preinterruptor de final de carrera "S5".
9 final de carrera "S5". )
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4 ™
Error
l".‘ Indicador: "F" y numero
dZuer:teargo Descripcién del error Medidas de solucién de fallos

Conectar el detector de final de carrera al

P No se detecta ningun detector de final de
L carrera (se activa durante la primera puesta en control.
A - P P Comprobar el cable de conexion del detector de
servicio). )
final de carrera.
I | Se han cambiado los sistemas finales de carrera| Resetear el control ejecutando el punto de
;’g sin resetear el control. programa "9.5".
7 <1 e Eliminacién del fallo a través de la proxima
il Error de comunicacion interno.
i orden de marcha.
)_'l ’l Reaccién del control de fuerza. Comprgbar el movimiento de frenado del
L8 mecanismo de puerta.
Controlar el detector de impacto y/o el cable de
[N g . . ) conexion.
1 Activacion del detector de impacto X2.1 - X2.2 Resetear el error activando el pulsador de
parada durante 3 segundos.
= Borne X6.1 — X6.2 abierto. Controlar la b_arrera fotoelgctnca. 3
<07 s : Comprobar si hay alguna interrupcién en el
L Barrera fotoeléctrica accionada. -
cable de conexidn.
- Consultar las especificaciones técnicas del
’-,’ ,’ Barrera fotoeléctrica defectuosa. fabricante de la barrera fotoeléctrica.
Comprobar el cable de conexion.
’-, ,’ ,’ Error del controlador. Apaggr y encender e.l control. .
gy Cambiar el control, si es necesario.
)_’ ’l Error de ROM. Apaggr y encender ell control. .
- Cambiar el control, si es necesario.
;_’ ’_1 Error de la CPU. Apaggr y encender ell control. .
puy N Cambiar el control, si es necesario.
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4 I
Error
,’-_‘ Indicador: "F" y nimero
Numero Descripcion del error Medidas de solucion de fallos
de estado
| Apagar y encender el control.
A Error de RAM. Cambiar el control, si es necesario.
L Error interno del control Apagar y encender el control.
=t ' Cambiar el control, si es necesario.
1_7 1_7 Error del detector de final de carrera digital ggrétrolar el conector y el cable de conexion
== (DES). Apagar y encender el control.
o Comprobar el movimiento de frenado del
L ,’-, Error en el movimiento de puerta. mecanismo de pugrta. L
gy Comprobar el sentido de giro final de carrera.
- Apagar y encender el control.
ET( , o Cambiar el sentido de giro ejecutando el punto
_7,7, Sentido de giro incorrecto. de programa "0.2".
?E Movimiento incorrecto de la puerta después del Eliminacion del fallo a través de la proxima
- =7 orden de marcha
=lL! | estado de reposo. ' . .
i Controlar el freno y accionamiento.
- Eliminacién del fallo a través de la proxima
LZ |7 | El accionamiento no sigue el sentido de giro orden de marcha.
<l | predeterminado. Controlar si el accionamiento presenta
- sobrecarga.
,’-, ,’ Velocidad de cierre muy alta DU / FU. Apaggr Y enceljder e! contro!. .
i Cambiar el accionamiento, si es necesario.
I=| 1 | Fallo de comunicacion en el convertidor de Apagar y encender el control. .
i frecuencia Camblar_el a90|onam|ent9 con convertidor de
| frecuencia, si es necesario.
Eliminacién del fallo a través de la proxima
] Alimentacioén baja en el circuito intermedio orden de marcha.
L I ' Medir la tensién de entrada de la red.

Modificar los tiempos de rampa/velocidades.
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4 N
Error
,’-_‘ Indicador: "F" y nimero
Numero Descripcion del error Medidas de solucion de fallos
de estado
Medir la tension de entrada de la red.
ININ | . L . Eliminacién del fallo a través de la proxima
177 Sobretension en el circuito intermedio.
Ll orden de marcha.
Modificar los tiempos de rampa/velocidades.

) Sobrecarga del accionamiento.

,’-,. ’-, Exceso de temperatura. Dejar enfriar el accionamiento y reducir el
== numero de ciclos.

- Sobrecarga del accionamiento.

,’-,. In] Sobrecarga de corriente permanente. Comprobar el movimiento de frenado del
== mecanismo de puerta.

- - Controlar el freno y cambiarlo, si es necesario.
,’-,. ,’ Error de freno / convertidor de frecuencia. Cambiar el accionamiento, si el error se produce
— de nuevo.

Eliminacién del fallo a través de la proxima

I=| 157 | Grupo de mensajes del convertidor de orden de marcha.

L frecuencia. Cambiar el accionamiento, si el error se produce
de nuevo.

I 1 Recorr!do minimo de desplaza_lm|ento Mover la puerta durante 1 segundo como
Il demasiado corto durante la primera puesta en .

Ll . minimo
servicio.
S J
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4 Comandos N
,’_-_ Indicador: "E" y numero
Numero Descripcion de la orden
7171 Hay una orden ABRIR.
7’7’ Entradas de control X5.3, X7.2, equipo de mando y/o receptor USB.
- Hay una orden de parada.
,.’,-’ Entradas de control X5.2, X7.2, equipo de mando USB y/o receptor USB o comandos simultaneos
= |ABRIRYy CERRAR.
17 Hay una orden de cierre.
L ..l |Entradas de control X5.4, X7.2, equipo de mando y/o receptor USB.
\_ J
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4 Mensajes de estado R
Indicador L
de estado Descripcién
,’ ’-, El contador de ciclos de mantenimiento ha alcanzado el valor predefinido.
El punto a la izquierda no se ilumina: Cortocircuito del circuito de control o sobrecargado.
) Cambio de sentido de giro activado, sélo disponible para accionamiento con y durante la primera
J puesta en servicio.
) { | Cambio de sentido de giro efectuado, solo disponible para accionamiento con y durante la primera
)L puesta en servicio.
10 g
THATN Programacion bloqueada.
Parpadea
TN ] .
. Programar el final de carrera Abrir.
Parpadea
ript Programar el final de carrera Cerrar.
Parpadea
|
. Movimiento de apertura activo.
Parpadea
L. Movimiento de cierre activado.
Parpadea
/-_ -,’ Parada entre los topes ajustados.
,’ ) ,’ Parada en la posicion final Abrir.
'-_ < Parada en la posicién apertura parcial.
,’ ) ,’ Parada en la posicion final Cerrar.
)~ <1 | Bloqueo de la programacién confirmado.
L./ [|Indicacion intermitente: Desbloqueo de la programacion activado.
1 Interrupcion de la funcién de fotocélula:
L 1 |Laprimera vez que se interrumpe el haz de luz.
7 _1 |Interrupcion de la funcion de fotocélula:
L. Al salir de la programacion.
\_ /
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\
Simbolo Explicacion
[
‘ 1 Requisito: Leer las instrucciones de montaje

@ Requisito: Controlar

é Requisito: Anotar

?i; Requisito: Anotar debajo el ajuste del punto de programacién

ﬁﬂ;d Configuracion de fabrica del punto de programacion

oooh , . . .

- Configuracion de fabrica del punto de programacion, valor a la derecha
Configuracion de fabrica del limite minimo, depende del accionamiento
|
5|
} Configuracién de fabrica del limite maximo, depende del accionamiento
|
‘ Rango de ajuste

-+ - : g
Requisito: Seleccionar el punto de programacién o valor,
girar el selector de programacion hacia la izquierda o hacia la derecha

A Requisito: Consultar el punto de programacion,

1x ‘ accionar el selector de programacién una vez

5O Requisito: Guardar,

‘ accionar el selector de programacién una vez
N /
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N o
Simbolo Explicacion
Requisito: Ajuste mediante teclado de la tapa del cuadro ABRIR/CERRAR,
pulsador ABRIR: Valor hacia arriba; pulsador CERRAR: Valor hacia abajo
@ Requisito: Activar una vez el pulsador de parada del teclado en la tapa del cuadro
1x
L]
> ] Requisito: Guardar,

’ activar una vez el pulsador de parada del teclado en la tapa del cuadro

X

]
7 Gl Requisito: Guardar,

®3s activar durante tres segundos el pulsador de parada del teclado en la tapa del cuadro
Requisito: Reset del control,
®3s activar durante tres segundos el pulsador de parada del teclado en la tapa del cuadro
NES Requisito: Iniciar la marcha de la posicién de la puerta

\\

[~
] B Requisito: Iniciar la marcha de la posicion de la puerta para el final de carrera ABRIR

\\
- i Requisito: Iniciar la marcha del preinterruptor de final de carrera
\%}\ Requisito: Iniciar la marcha de la posicién de la puerta para el final de carrera CERRAR

o
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GfA - Gesellschaft fur Antriebstechnik
., ) Dr.-Ing Hammann GmbH & Co KG
Declaracion de conformidad Wiesenstrale 81

segun la Directiva CEM 2004/108/CE 40549 Dusseldorf

~

f Por la presente, nosotros,
GfA — Gesellschaft fiir Antriebstechnik,
declaramos que el producto especificado a continuacion es conforme a las exigencias de la directiva
CE arriba mencionada y esta destinado exclusivamente a la instalacion en sistemas de puertas.

TS 970
Normas aplicadas
DIN EN 12453 Puertas — Seguridad en el uso de puertas mecanicas
DIN EN 12978 Dispositivos de proteccion para portones y puertas mecanicas
DIN EN 60335-1 Seguridad de aparatos eléctricos para el uso doméstico y fines

similares — parte 1: Requisitos generales
DIN EN 61000-6-2 Compatibilidad electromagnética (CEM) parte 6-2
Norma basica — Resistencia a interferencias en zonas industriales
DIN EN 61000-6-3 Compatibilidad electromagnética (CEM) parte 6-3
Norma genérica — Emision de interferencias para viviendas, locales
comerciales e industriales y pequeias empresas

Nos comprometemos a proporcionar a las autoridades de inspeccion la documentacién
sobre la maquina incompleta, en caso de peticion justificada.

Persona autorizada para la recopilacién de la documentacion técnica

(Direccion UE en la sede)
Bernd Synowsky (ingeniero titulado)

Encargado de documentacién

Las maquinas incompletas en el sentido de la Directiva CE 2006/42/CE Unicamente estan
previstas para ser montadas en otras maquinas (u otras maquinas/equipos incompletos) o ser
anadidas a estos, para formar una maquina completa en el sentido de la directiva CE. El producto
no debe ponerse en servicio antes de que se compruebe que la maquina o el equipo completo, en
la/el que se monte, cumple las exigencias de las directivas arriba mencionadas.

Diisseldorf, 23.05.2013 Stephan Kleine gf/ @- —

Gerente Firma /

N




